Ogolna specyfikacja techniczna wykonania

| odbioru robot budowlanych

»D OSTOSOWANIE BUDYNKUZESPOLU SZKOL W KRZYKAWIE DO OBOWKZUJA4CYCH
WYMOGOW W ZAKRESIE OCHRONYRZECIW POZAROWEJ'

WYMAGANIA OGOLNE

Czes¢ 0golna

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogoélne odnesis wymaga wspoélnych
dla poszczegdlnych wymagaechnicznych dotyexrych wykonania i odbioru
Robot, ktore zostarwykonane w ramach:

Wykonania prac zwigzanych z dostosowaniem budynku Zespotu Szkot w
Krzykawie do obowigzujacych wymogow w zakresie ochrony przeciw
pozarowej.

Zamawiagcy: Gmina Bolestaw 32 — 329 Bolestaw ul. Gtowna 58

tel. 032 6424501. fax. 032 6424 801 e-maiw.bolestaw@top.pl

Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentow Przetargowych i najeje
stosowé& w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuakkil.

1.2. Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot obejmuje wykonanie prac gmenych z: montaem stolarki o
odporndci ogniowej, wykuciem otworu dla drzwi wewtnznych, wymiag drzwi
wewretrznych oraz wykonaniemstalowych podestow ewakugayj

1.3. Zakres Robot obgtych S T.

Roboty: przygotowawcze, roboty ziemne, betoniarskieboty w zakresie
wymiany stolarki drzwiowej, montastalowych podestéw ewakuacyjnych, Oprocz
robét zasadniczych nate wykona konieczny zakres prac towarzysych i robot
tymczasowych.

1.4. Powysze roboty naley zrealizowg w budynku zlokalizowanym ZZespotu
Szkot w Krzykawie

1.5. Przekazanie Terenu Budowy — organizacja robat.

Zamawiagcy w terminie okrdlonym w umowie przekae Wykonawcy teren
budowy oraz egzemplarz przedmiaru robét i komplet S

1.6. Zabezpieczenie interesdw 0séb trzecich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganiewddxujacych przepisow
oraz zapewrtti ochrorg witasndgci publicznej i prywatnej

1.6.1. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie
trwania realizacji budowy,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego Robét.
Wykonawca dostarczy, zainstalujecizie utrzymywa tymczasowe ugdzenia
zabezpieczafe, w tym ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie irsnedki niezlgdne do ochrony Robét. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegglmtj zaptacie i przyjmuje size
jest whczony w cen umowry.

1.7. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykanczania Robo6t Wykonawcatizie:

1) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezsio
przepisdw i norm dotygzrych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu
Budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi
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spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.
2) podejmie wszelkiérodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b) maliwoscia powstania paru.
1.8. Ochrona przeciwpaarowa.
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy wymagany
przez odpowiednie przepisy na terenie budowy.
Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpsitn o0sob trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robo6t albo prpegsonel Wykonawcy.
1.9. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy
dopuszczone dozycia.
1.10. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatne;.
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz,
bedacych wi&cicielami tych uradzen, potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zape
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehminstalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca jest zobowzany umiéci¢ w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju Robét, ktore mbjy¢ wykonane w zakresie
przetazenia instalacji i urgdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadémi
Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezzwtocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wiadze orgdtie z nimi wspoétpracowat, dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu naprdiykonawca bdzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacii
na powierzchni ziemi i ugdzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@ggo.
1.11 Warunki dotyczace organizacji ruchu oraz zabezpieczenia chodnikow
jezdni.
Dla robot prowadzonych w przy drogach publicznychragcowany zostanie
projekt organizacji ruchu drogowego w tym rejoni®gl Teren wykonywania
robét kedzie wygrodzony.
1.12 Nazwy i kody robat.
Przyjmuje s¢ nastpujace nazwy robaot:
45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne
45442110-1 Malowanie budynkow
1.13 Okreslenia podstawowe.
W niniejszym opracowaniu przez podane pggyerminy naley rozumie:
Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawsago, upowzniona do nadzoru
nad realizag Robot i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
umowy.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonaywpowaniona do
kierowania Robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji
umowy.
Certyfikat zgodnosci — jest to dokument wydany przez notyfikowana jedkp
certyfikujaca, potwierdzajcy ze wyréb i proces jego wytwarzanigzyodne ze
zharmonizowa# specyfikacy techniczig



Deklaracja zgodrimi — cswiadczenie producenta lub jego upanwmnego
przedstawiciela, stwierdzgge na jego wyiczna odpowiedzialrg, ze wyrdb jest
zgodny ze zharmonizowaspecyfikacy techniczi

Rejestr obmiaroéw — akceptowany przezigniera rejestr z ponumerowanymi
stronami, stagcy do wpisywania przez Wykonagobmiaru dokonywanych
Robd6t w formie wylicza, szkicow i ewentualnie dodatkowych ga#nikdw.
Whpisy w Rejestrze Obmiaréw podleggjotwierdzeniu przez ftyniera.
Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zaapaego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwizanych z ocenjakasci
materiatdbw oraz Robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbine do wykonania Robét, zgodne z
Dokumentagj Projektovs i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Polecenie Irzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera w formie pisemnej dotygze sposobu realizacji Robo6t lub innych spraw
Zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Slepy kosztorys— wykaz Rob6t z podaniem ich §lo (przedmiar) w kolejnci
technologicznej ich wykonania

2. MATERIALY

2.1.Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyelolg
one potrzebne do Robot, byty zabezpieczone przei@zayszczeniem, zachowaty
swojs jakosé | wkasciwos¢ do Robot i byty dospne do kontroli przez fiyniera.
Miejsca czasowego sktadowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy
w miejscach uzgodnionych zzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc

2.2. Materiaty nieodpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione
z Terenu Budowy, 41z ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli
Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do innych robotarte,
dla ktérych zostaly zakupione to koszt tych matéwezostanie
przewartéciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktorym znajdugie niezbadane i niezaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykazdesk z jego
nieprzygciem i niezaptaceniem.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow.

Nie przewiduje si mazliwosci wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach.

3. SPRZET

Wykonawca zobowzany jest do zywania tylko takiego spezu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jékevykonywanych robot. Spek
uzywany do Robot powinien Byzgodny z ofeg Wykonawcy i odpowiadapod
wzgledem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przezyhiera; w przypadku braku ustéle
w takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajnac¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot zgodnie z
zasadami okigonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidofyniera
w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy whasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z
normami ochronygrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaajych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewwmazliwo$¢ wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomyniera

0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcegtaczed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera, mae by pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy zostarprzez Irryniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone
do Robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na 6 przy
transporcie materiatdw/spitz na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie nielrie
pozwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych ke i w sposéb agty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takiéhodkéw transportu,
ktore nie wptym niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robét i wkiwosci
przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu d¢nizie zapewniaprowadzenie Robét zgodnie z
zasadami okgonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidohyniera,
w terminie przewidzianym umaw

Srodki transportu nieodpowiaddaie warunkom dopuszczalnych ofein na osie
mog by¢ uzyte przez Wykonawgpod warunkiem przywrécenia do stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkow drég publicznych na koszt Wykaay.
Wykonawca bdzie usuwaé na biegco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadnggublicznych oraz
dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce wykonania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabétnie z Umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych Roboéichazgodnéc z
Dokumentagj Projektovg wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robéizor
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokai wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okr&lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai pgmie
przez Irxyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe
wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostaesli wymaga tego kdzie Irzynier,
poprawione przez Wykonawta wtasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot
lub wyznaczenia wysokaei przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Decyzje Irzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
Robdt kzda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakemkumentacji
Projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgtdni wyniki bada materiatdw i Robaot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyveae na
rozwazan kweste. Polecenia layniera kzda wykonywane nie pfiej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaraezpWykonawe, pod
grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego typbmosi Wykonawca.
5.1 Organizacja robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanighbezpieczenia miejsca
wykonywania robot. Po zakozeniu robot wykonawca upadkuje teren robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakeéci (PZJ).



Do obowhzkéw Wykonawcy nakey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekto
programu zapewnienia jagm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtejwykonanie robot zgodnie z ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi prospéktora.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot.

Celem kontroli Robot dalzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osygmg¢ zatazong jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robot i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do pobierania
prébek, bad@ materiatébw oraz Rob6t.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze za&agdat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania
jest zadowalagy.

Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materialtdw oraz Robot z
czestotliwoscig zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektow&jTi.

Minimalne wymagania co do zakresu badech czstotliwos¢ s3 okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostatg tam okr&one, Inzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby eapic wykonanie Roboét zgodnie
z Umowg.

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okg&jacych procedury bada
Inzynier bgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji. laynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje
o0 jakichkolwiek niedoggnigciach dotyczacych uradzei laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub theemlawczych. Zeli
niedocagniecia te kpda tak powane,ze mog wptynaé¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robot badanych materiatow i dégiye
do wzycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostan usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
Wszystkie koszty zwvgzane z organizowaniem i prowadzeniem batateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadaewszystkie jednostkowe elementy
produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla
Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawcaduzie przeprowadzZadodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty
nie zostag przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanawiajcy.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagic
zatwierdzone przez hyniera. Probki dostarczone przez Wykonawo bada
wykonywanych przez lkyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w
SposOb zaakceptowany przezyniera .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejnaypkiegokolwiek badania wymaganego w
ST, ma@na stosowawytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptmva
przez Irxyniera .



Przed przysipieniem do pomiaréw lub batl&/ykonawca powiadomi kiyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavwB#onaniu pomiaru lub
badania Wykonawca przedstawi nanpie ich wyniki do akceptaciji kiyniera .

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafla
jak najszybciej, jednak nie pdiej niz w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, zaapvabych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez layniera

Do celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia liaynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badanetenatéw uzrodta ich
wytwarzania, i zapewniona mgdrie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroblpdt prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i Robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikdéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezakmie od
Wykonawcy. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to laynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkah bada, albo oprze si
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgécmoateriatéw i Robot z
Dokumentagj Projektovg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhyc
lub dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostanzez

Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

certyfikat na znak bezpiecrgwa, wykazujcy ze zapewniono zgod&é z
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wégiwych przepisow i dokumentéw technicznych,
deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngri z:

- Polsk Normg lub aprobat techniczr, w przypadku wyrobow,
dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,zgé nie $ objete
certyfikacp okreslong w pkt 1. i ktére spetnigj wymogi Specyfikaciji
Techniczne,.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumergywymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do Robétbie posiadate dokumenty, okétajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie
wynikow tych bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwagjna rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robd¢mowadza
sie w sposOb aiglty w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru
Obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnzi
materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki
bada Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakai. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét.
Powinny by udostpnione na kadezyczenie Irtyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy
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Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w pkt (1)-(3),
nastpujace dokumenty:

-protokoty przekazania Terenu Budowy,

-umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne unyow

cywilnoprawne,

-protokoty odbioru Robdt,

-protokoty narad i ustate

-korespondengjna budowie.
(4) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy g przechowywane na Terenie Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w forpneewidzianej z prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Irzyniera i przedstawione
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Obmiar Rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z
Przedmiarem i ST w jednostkach ustalonych w Kogzter
Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym poarngeniu Irzyniera o
zakresie obmierzanych Robot i o terminie obmiarma&onniej 3 dni przed tym
terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do Rejestru Obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Blepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Teicanych nie zwalnia
Wykonawcy od obowgizku ukaiczenia wszystkich Robét. &ine dane zostgn
poprawione wedtug instrukcji #yniera na pgimie.
Obmiar gotowych Roboteddlzie przeprowadzony czasie uzgodnionym przez
Wykonawe; i Inzyniera.
7.2. Uradzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Rolkdtb
zaakceptowane przezzyniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada
atestugcych, to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urgdzenia pomiarowedla przez Wykonaweg utrzymywane w
dobrym stanie przez caty okres trwania Rob6t.
7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary lzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem
Robdt, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach.
Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania. Obmiar
Robdt podlegacych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbeda wykonywane w
sposOb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Reje®bmiaréw. W razie
braku miejsca szkice mgdpy¢ dofaczone w formie oddzielnego zaknika do
Rejestru Obmiarow, ktérego wzér zostanie uzgodnoimgynierem.
8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST Roboty podlegajnastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi wsgpnemu
d) odbiorowi kaaxcowemu.
8.1. Odbidr Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu



Odbiér Roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesidizaaji ulegry
zakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bantaania
0g0Inego pospu Robot.

Odbioru Robét dokonuje hynier.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca. Odbigatzie
przeprowadzony niezwtocznie, jednak niemiéj niz w ciagu 3 dni od daty
powiadomienia o tym fakcie hyniera .

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie
dokumentow i w oparciu o przeprowadzone ¢dginy i pomiary, w konfrontacji z
przedmiarem , ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot.
Odbioru czséciowego Robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
Robot. Odbioru Robot dokonujezynier.

8.3. Odbidr koncowy Robot

Odbioér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoad&obot w
odniesieniu do ich ilci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie Rob6t oraz gotowoddo odbioru ostatecznegedzie
dokonana przez Wykonawpoprzez pisemne zgtoszenie tego faktu
zamawiagcemu. Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisinagzona przez
Zamawiagcego w obecniei Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgja
Roboty dokona ich oceny jakmiowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikéw bada i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnowykonania Robot z
Przedmiarem i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zaporna ealizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania Robot uzupedoiagh i Robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania Rob6t komisja przerwieje czynndci i ustali
nowy termin odbioru kacowego.

W przypadku stwierdzenia przez komgisje jakag¢ wykonywanych Robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej okrdonej w
przedmiarze i ST z uwzglnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpiéstgo wytkowania, komisja dokona
potracen, oceniagc pomniejszos wartags¢ wykonywanych Robot w stosunku do
wymaga przyjetych w Dokumentach Umownych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru kaacowego

Podstawowym dokumentem dokonania odbioru Robo6t prstokot odbioru
koncowego Robét spogdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobaaany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1. Przedmiar.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ewmupetniagce lub
zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dokumenty zainstalowanego wypésaia.

5 Deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatdw
zgodnie z ST i ew. PZJ.

6. Opink technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiarow zajczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodni8Tzi
PZJ.



7. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzcych ( zabezpieczenie
instalacji telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia itp.) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robét icielom uradze.

8. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wadgm przygotowania
dokumentacyjnego nie ¢da gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonavdc wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robat.

Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetrdag kda
zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamaoegp.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Rob6t uzupgitych wyznaczy
komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Opis sposobu rozliczenia robat.

Przygte w umowie wynagrodzenie za wykonanie roboét jestagrodzeniem
ryczattowym.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa
jednostk obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtawg ptatngci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonaywy danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie

uwzgkdniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej
wykonanie, okréone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w
Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattoweda obejmowa:

* robocizre bezpdredng wraz z kosztami,

e wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu,
magazynowania, ewentualnymi kosztami ubytkéw igpamtu na plac
budowy,

e wartas¢ pracy sprztu wraz z kosztami,

» Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

» podatki obliczane zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Wykonawca nie mize wykorzystywdé biedow lub opuszcze w Przedmiarze,

Specyfikacjach Technicznych oraz w dodatkowych do&ntach przekazanych

przez Irkyniera, a o ich wykryciu powinien natychmiast posdanic Inzyniera,

ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wztosysie ugto catagé¢ robot

objetych zamowieniem.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatlglzgodne z przedmiarem

i ST.

Dane okrélone w przedmiarze i w STetlg uwazane za wartii docelowe, od

ktorych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji.

Cechy zastosowanych materiatéw i elementéw budowkz by¢ jednorodne i

wykazywa bliskg zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech

nie mog przekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nieda w peini zgodne z Przedmiarem lub ST i

wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwiocznie

zasgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy

10.Dokumenty odniesienia

Dokumentami odniesienia sdokumenty bdace podstaw wykonania robot w tym:
10.1 - Dokumentacja przetargowa — w tym przedmi@ntgspecyfikacja techniczna.
10.2 -aprobaty techniczne oraz inne dokumenty dgtyezabudowanych materiatow,
10.3. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesi

b) protokoty przekazania terenu budowy/robot,
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c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inneawy cywilnoprawne,
d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty narad i ustale

f) korespondenegjna budowie.

10.4.Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumehtydowy ledg zawsze dogpne dla
Inzyniera i przedstawione do wglu naZyczenie Zamawiagego.
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